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@ Vorrichtung zum Befestigen von Kabeln, Leitungen, 
Schlauchen oder dergleichen, insbesondere an einem Ro- 
boter, mit einer Halterung (1) und einem im wesentlichen 
plattenformigen, Durchfuhrungsoffnungen (6a-k) aufwei- 
senden Aufnahmeteil (5), welches von der Halterung (1) 
gehalten ist, dadurch gekennzeichnet, daS das Aufnah- 
meteil (5) eine nicht kreisformige Umfangskontur auf- 
weist. 
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Vorrichtung zum Befestigen von Kabeln, Leitungen, Schlau 
chen Oder dergleichen, insbesondere an einem Roboter 



Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Befestigen von 
Kabeln, Leitungen, Schlauchen oder dergleichen, insbesonde- 
re an einem Roboter, mit einer Halterung und einem im we- 
5 sentlichen plattenf ormigen, Durchf uhrungsof f nungen aufwei- 
senden Auf nahmeteil , welches von der Halterung gehalten 
is t . 

Derartige Vorrichtungen sind bekannt und dienen insbesonde- 
10 re zur Fuhrung von Kabeln, Leitungen, Schlauchen oder der- 
gleichen zwischen relativ zueinander beweglichen Teilen, 
insbesondere zwischen beweglichen Teilen von Robotern, bei- 
spielsweise Industrierobotern. Hierbei sind z.B. einzelne 
Kabel oder Kabelbundel in den Durchf uhrungsof f nungen des 
15 Aufnahmeteils fixierbar und in einer vorgegebenen und kon- 
stanten Anordnung fuhrbar. Sie sind somit gegen Verdrillen 
gesichert . 

Zur Befestigung und Fuhrung von Kabelbundeln an einem Robo- 
20 ter ist es bekannt, die einzelnen Kabelenden mit einer fi- 
xierbaren Platte zu verbinden und das Kabelbundel mit einem 
Fuhrungsschlauch zu umhullen. Nachteilig ist einerseits die 




aufwendige und teuere Montage eines solchen Kabelbundels, 
andererseits sind einzelne Kabel des Kabelbundels nur 
schwer austauschbar . 

5 Eine Vorrichtung gemafi dem Oberbegriff des Anspruchs 1 ist 
der DE 297 17 440 entnehmbar. Hierbei ist das als Dichtein- 
heit ausgefuhrte Aufnahmeteil im wesentlichen kreiszylin- 
drisch ausgebildet und von einem auf einer Unterlagen fi- 
xierbaren Gehause aufgenommen. Nachteilig hieran ist, daB 

10 der runde Querschnitt des Auf nahmeteil s nicht die Aufnahme 
von Torsionskraf ten ermoglicht und das Auf nahmeteil bei 
Auftreten von Torsionskraf ten im Gehause verdreht wird. 
Dies fuhrt einerseits zu VerschleiB, andererseits ist eine 
strukturierte Kabelfuhrung mit konstanter Anordnung der Ka- 

15 bel mit einer solchen Vorrichtugn nicht moglich. 

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, eine Vor- 
richtung der eingangs genannten Art unter Vermeidung der 
vorgenannten Nachteile derart weiterzubilden , daB Kabel, . 
2 0 Kabelbundel, Leitungen, Schlauche oder dergleichen unter 

hoher Belastung, wie Zug- , Druck- r Biegungs- und insbeson- 
dere Rotationsbelastung, dauerhaft und sicher befestigbar 
sind. * ■ • • 

25 Erf indungsgemaB wird diese Aufgabe mit einer Vorrichtung 

der eingangs genannten Art dadurch gelds t, daB das Auf nah- 
meteil eine :nicht kreisformige Umfangskontur aufweist. 

Die erf indungsgemaB ausges taltete, nicht kreisformige Au- 
30 Benkontur des Auf nahmeteils ermoglicht die Aufnahme hoher 
Torsionskraf te auf die von dem Auf nahmeteil gehaltenen Ka- 
beln, ohne daB die Anordnung der Kabel verandert wird oder 
ein durch unbeabsichtigtes Verdrehen des Auf nahmeteils ver- 
ursachter VerschleiB auftritt. Weiterhin ist ein. einf aches 
35 Befestigen oder ein Austausch der Kabel- moglich, indem die 
Kabel jeweils einzeln, unabhangig voneinander aus dem Auf- 
nahmeteil entnehmbar sind. 



Bevorzugt besteht das Auf nahmeteil aus einem weichen Kunst- 
stoff, welcher hinreichend elastisch komprimierbar ist, urn 
ein f ormschlussiges Befestigen von Kabeln, Leitungen oder 
Schlauchen in den Durchf uhrungsof f nungen des Auf nahmeteils 
zu gewahrleisten. Das Auf nahmeteil kann beispielsweise aus 
einem Polyolef in, wie Polyethylen (PE) , Polypropylen (PP) 
oder dergleichen, oder aus Polyvinyl chlorid (PVC) , insbe- 
sondere Weich-PVC bestehen. 

In bevorzugter Ausfuhrung sind mehrere, im Randbereich des 
Auf nahmeteis im wesentl ichen gleich verteilt angeordnete 
Durchf uhrungsof f nungen, die uber Schlitze mit der seitli- 
chen AuBenflache des Auf nahmeteils zum Einfuhren der Kabel, 
Leitungen, Schlauche oder dergleichen in die Durchf uhrungs - 
off nungen verbunden sind, sowie wenigstens eine zentrale, 
uber einen Schlitz mit der seitlichen AuBenflache des Auf- 
nahmeteils verbundenen Durchf uhrungsof fnung vorgesehen. 
Durch das elastisch komprimierbare , weiche Kuns tstof fmate- 
rial des Auf nahmeteils sind die zum Einfuhren und zur Ent- 
nahme der Kabel dienenden Schlitze im wesentlichen selbst- 
schlieBend, so dafi eine f ormschlussige Verbindung der Kabel 
mit dem Auf nahmeteil gegeben ist. 

Das Material des Auf nahmeteils ermoglicht weiterhin die An- 
ordnung der zentralen Durchf uhrungsof fnung, so dafl bei- 
spielsweise einzelne, ein Bundel bildende Kabel in einer 
vorgegebenen, kompakten und gleichbleibenden Anordnung 
strukturiert -fiihrbar sind und der Querschnitt des Aufnahme- 
teils optimal ausgenutzt wird. Kabel, Leitungen oder 
Schlauche konnen im fertig konf ektionierten Zustand auch 
mit bereits applizierten Steckern oder mit fest angeschlos- 
senen Geraten verarbeitet werden. Das Auf nahmeteil muB 
nicht bereits vor Applizieren der Stecker z.B. an einem Ro- 
boter fixiert werden, sondern es ist das Anbringen des Auf- 
nahmeteils erst zum SchluB nach erfolgter Kontaktierung der 
Lei tungen notwendig . 
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Bevorzugt ist die zentrale Durchf uhrungsof fnung groSer als 
die im Randbereich des Auf nahmeteils angeordneten Durchfuh- 
rungsoff nungen . Auf diese Weise konnen beispielsweise an 
5 einem Roboter zu befestigende Kabel , Leitungen, Schlauche 
oder dergleichen derart angeordnet werden, daB z.B. die die 
Roboterf unktionen auf rechterhal tenden Kabel in der zentra- 
len Durchf uhrungsof fnung gefuhrt werden, wahrend die Kabel 
zur Versorgung der Werkzeuge des Robot ers in den im Randbe- 

10 reich des Auf nahmeteils angeordneten Durchf uhrungsof f nungen 
gehalten sind. Vorzugsweise weisen zumindest einige der im 
Randbereich des Auf nahmeteils angeordneten Durchf uhrungs - 
offnungen verschiedene. Groflen auf; der Durchmesser der im 
wesentlichen runden, im Randbereich des Auf nahmeteils ange- 

15 brdneten Durchf uhrungsof f nungen kann z.B. gestaffelt sein, 
um eine gewunschte Struktur eines aus verschiedenen Kabeln 
mit unterschiedlichem Querschnitt bestehenden Kabelbundels 
zu erzielen. 

20 Die Halterung ist vorzugsweise von einem im wesentlichen U- 
formigen Profil gebildet, dessen Schenkel den Umfang des 
Aufnahmeteils umgreifen und zum Festlegen des Auf nahmeteils 
dienen, wobei das Aufnahmeteil aufgrund seines im wesentli- 
chen geradlinigen Umf angsabschni tts ein unbeabsichtigtes 

2 5 Verdrehen in dem U-formigen Profil der Halterung verhin- 
dert. Die Halterung besteht zweckmafiig aus einem starren 
und festen Material, insbesondere aus Metall. 

Die Halterung kann beispielsweise ein oberes und ein unte- 
30 res Halteteil aufweisen, die viber ein Gelenk schwenkbar 
miteinander verbunden und mittels einer Spanneinrichtung 
fixierbar sind. Nach Einlegen der Kabel in das Aufnahmeteil 
ist dieses auf einfache Weise dadurch in die Halterung ein- 
bringbar, indem die Spanneinrichtung geoffnet, die Halte- 
35 teile voneinander weggeschwenkt , das Aufnahmeteil in eines 
der beiden Halteteile eingesteckt und die Halteteile mit- 
tels der Spanneinrichtung fixiert werden. 



Die Halterung ist zweckmaBig mittels Schrauben, Bolzen Oder 
dergleichen, insbesondere an einem beweglichen Teil eines 
Roboters, bef estigbar . 

5 

Um ein unbeabsichtigtes Verdrehen des Auf nahmeteils in der 
Halterung zu verhindern, ist die nicht kreisformige Um- 
fangskontur des Auf nahmeteils vorzugsweise derart ausgebil- 
det, da£ das Auf nahmeteil einen Querschnitt mit wenigstens 
10 einem im wesentlichen geradlinigen Umf angsabschnitt zum 
Festlegen des Auf nahmeteils aufweist. 

Nachstehend ist die Erfindung anhand .einer bevorzugten Aus- 
fuhrungsform unter Bezugnahme auf die Zeichnungen naher er- 
15 lautert. Es zeigen: 

Fig.l eine Draufsicht auf eine erf indungsgemafle Vor- 

richtung; 

20 Fig -2 einen Querschnitt A- A durch die Vorrichtung gem&B 

Fig. 1 und 

Fig. 3 jeweils eine an der Unter- und an der Oberseite 

eines drehbaren Robotersockels angeordnete, er- 
25 f indungsgemafie Vorrichtung. 

Das in Fig. 1 dargestell te , im wesentlichen plattenf ormigen 
Auf nahmeteil 5 einer erf indungsgemaSen Vorrichtung zum Be- 
festigen von'Kabeln, Leitungen, Schlauchen Oder dergleichen 

30 an einem Roboter weist einen Querschnitt mit einem geradli- 
nigen Umf angsabschnitt 7 sowie einen an diesen uber zwei 
ebenfalls geradlinige Umf angsabschni tte 8a anschlieBenden 
halbkreisf ormigen Umf angsabschnitt 8b auf. Das Auf nahmeteil 
5 ist in einer Halterung 1 gehalten und insbesondere durch 

35 den geradlinigen Umf angsabschnitt 7 gegen Verdrehen in der 
Halterung 1 gesichert. 
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Um den Umfang des vorzugsweise aus Weichkunststof f , wie 
Weich-PVC, bestehenden Auf nahmeteils 5 sind mehrere, in 
dessen Randbereich verteilt angeordnete Durchf uhrungsof f - 
5 nungen 6a - i angeordnet, die nach auBen of fen sind, indem 
sie insbesondere uber Schlitze 9a - i mit der seitlichen 
AuBenflache 7 ,8a, 8b des Auf nahmenteils 5 zum Einfuhren von 
Kabeln, Leitungen, Schlauchen oder dergleichen in die 
Durchf uhrungsof f nungen 6a - i verbunden sind. Uber die die 

10 Durchf uhrungsof f nungen 6a - i mit der seitlichen AuBenfla- 
che 7, 8a, 8b des Auf nahmeteils 5 verbindenden Schlitze 
konnen (nicht dargestell te) Kabel jeweils seitlich in die 
entsprechende Durchf uhrungsof fnung 6a - k eingeschoben wer- 
den, so dafi ein Hindurchs'tecken nicht erf orderlich. In der 

15 gezeigten Ausf uhrungsf orm weisen die im wesentlichen rund 

ausgestalteten Durchf uhrungsof f nungen 6a - f einen groBeren 
Durchmesser als die Durchf uhrungsof f nungen 6g - h auf und 
dienen beispielsweise zur Aufnahme von Leitungen mit unter- 
schiedlichem Querschnitt. Daruber hinaus ist eine zentrale 

20 Durchf uhrungsof fnung 6k uber einen Schlitz 9k mit der seit- 
lichen AuBenflache 7 des Auf nahmeteils 5 verbunden. Die 
zentrale Durchf uhrungsof fnung 6k hat einen groBeren Quer- 
schnitt al£ die seitlichen Durchf uhrungsof f nungen 6a - i 
und ist in der gezeigten Ausf uhrungsf orm im wesentlichen 

25 quadratisch, so daB der Querschnitt des Auf nahmeteils 5 op- 
timal zur Aufnahme von Kabeln genutzt wird. Wahrend die 
zentrale Durchf uhrungsof fnung 6k beispielsweise zur Aufnah- 
me von Stromversorgungskabeln eines Roboters dient, dienen 
die Durchf uhrungsof f nungen 6a - i z.B. zur S tromversorgung 

3 0 eines Werkzeugs des Roboters. Insbesondere aufgrund der 
Weichheit des Auf nahmeteils 5 konnen Kabel mit gegenuber 
den Schlitzen 9a - k wesentlich groBeren Durchmessern ein- 
gelegt werden. Aus dem gleichen Grunde und auch im Hinblick 
auf das uberlicherweise weiche Material von Kabelmanteln 

35 konnen Kabel mit Duchmessern in einem groBen Toleranzbe- 
-reich hinsichtlich des Durchmessers der Off nungen 6a - 6k 
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in diese eingelegt und dort sicher gehalten werden, ohne 
dafi die Leiter der Kabel beschadigt werden. 

Die z.B. aus Metall bestehende Halterung 1 weist ein oberes 
5 Halteteil la und ein unteres Halteteil lb auf, die uber ein 
Gelenk 12 schwenkbar miteinander verbunden und mittels ei- 
ner Spanneinrichtung 14 fixierbar sind. In der gezeigten 
Ausfuhrungsf orm ist die Spanneinrichtung 14 von einem uber 
einen Halter 14c am unteren Halteteil lb festgelegten 

10 Spannbugel 14b * gebildet , der mit einem am oberen Halteteil 
la angeordneten Haken 14a in Verbindung steht. Die Halte- 
rung 1 ist uber Schrauben 13, insbesondere an einem beweg- 
lichen Teil eines Roboters, befestigbar. Die Halterung 1 
weist ferner zwei ebenfalls zur Befestigung dienende, am 

15 unteren Halteteil lb angeordnete Bohrungen 11 auf. 

Wie aus Fig. 2 ersichtlich, ist die Halterung 1 von einem 
im wesentlichen U-formigen Profil 2 gebildet, dessen Schen- 
kel 3a, 3b den Umfang des Auf nahmeteils 5 umgreifen. Derart 
20 ist das elastisch komprimierbare Aufnahmeteil 5 dauerhaft 
und insbesondere vor Verdrehen gesichert festgelegt. 

In Fig. 3 ist ein Robotersockel 20 dargestellt, der auf ei- 
ner festen Grundplatte 21 angeordnet ist und einen urn eine 

25 vertikale Achse 19 drehbaren Roboterteller 23 (Karussell) 
tragt. Im Innern des Robotersockels 20 ist ein (nicht dar- 
gestelltes) Kabelbundel gefuhrt, welches im Bereich der 
Grundplatte 21 im wesentlichen radial in die Mantelflache 
des Robotersockels 20 eintritt und uber eine im Drehteller 

30 23 angeordnete, zentrale Bohrung 22 aus dem Robotersockel 

20 austritt. Beim Drehen des Drehtellers 23 urn die Achse 19 
wirken auf die Kabel des Kabelbundels hohe Torsionskraf te . 
Urn fur ein dauerhaftes und sicheres Festlegen der Kabel des 
Kabelbundels zu sorgen, ist jeweils eine uber Schrauben 13 

35 an der Grundplatte 21 und an dem Drehteller 23 des Roboter- 
sockels 2 0 festgelegte, erf indungsgemaBe Vorrichtung mit 
einem von einer Halterung 1 gehaltenen Aufnahmeteil 5 gemaB 



Fig. 1 vorgesehen. Derart sind die Kabel des Kabelbundels 
in einer von der Anordnung der Durchtrittsdf fungen 6a - k 
vorgegebenen und gleichbleibenden Anordnung strukturiert 
gefuhrt und gegen Verdrillen gesichert, wobei der geradli- 
nige Umf angsabschnitt 7 des Auf nahmeteils 5 dieses vor ei- 
nem Verdrehen in der Halterung 1 bewahrt. Des weiteren sind 
einzelne Kabel des Kabelbundels auf einfache Weise aus- 
tauschbar, indem die Spanneinrichtung 14 der Halterung 1 
geoffnet, das Auf nahmeteil 5 aus der Halterung 1 entnommen 
und die Kabel uber die Schlitze 9a - k aus den Durchfuh- 
rungsof fnungen 6a bis k des Auf nahmeteils 5 entfernt wer- 
den . 
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Bezugszeiciienliste 



1 

la 
5 lb 
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3a, 3b 

5 

6a-k 
10 7 

8a, 8b 
. 9a-k 
11 

15 12 

13 

14 

14a 

14b 
20 14c 

19 

20 

21 

22 



Halterung 

oberes Halteteil 

unteres Halteteil 

U-formiges Profil 

Schenkel des Profils 

Auf nahmeteil 

Durchf uhrungsof f nungen 

geradliniger Umf angsabschnitt der seitlichen 

AuBenf lache 

Umf angsabschnit te 

Schlitze 

Bohrung 

Gelenk 

Schrauben 

Spanneinrichtung 

Haken 

Spannbugel 

Halter 

Drehachse 

Robotersockel 

Grundplatte 

Bohrung 

Roboterteller 
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S chu t z an spr uche 



1. Vorrichtung zum Befestigen von Kabeln, Leitungen, 
Schlauchen oder dergleichen, insbesondere an einem Ro- 
boter, mit einer Halterung (1) und einem im wesentli- 
chen plattenformigen, Durchf uhrungsof fnungen (6a - k) 
aufweisenden Aufnahmeteil (5) , welches von der Halte- 
rung (1) gehalten ist, dadurch gekennzeichnet , dafi das 
Aufnahmeteil (5) eine nicht kreisf drmige Umf angskontur 
auf we ist. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , 
dafi das Aufnahmeteil (5) aus einem weichen Kunststoff 
besteht. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, 
dafi mehrere, im Randbereich des Auf nahmeteils (5) im 
wesentlichen gleich verteilt angeordnete Durchf uhrungs - 
of fnungen (6a - i) , die uber Schlitze (9a - i) mit der 
seitlichen Aufienflache (7, 8a, 8b) des Auf nahmeteils 
(5) zum Einfuhren der Kabel, Leitungen, Schlauche oder 
dergleichen in die Durchf uhrungsof fnungen (6a - i) ver- 
bunden sind, sowie v/enigstens eine . zentrale, uber einen 



Schlitz (9k) mit der seitlichen AuBenflache (7, 8a, 8b) 
des Auf nahmeteils (5) verbundene Durchf uhrungsof f nung 
(6k) vorgesehen sind. 

Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet , 
daB die zentrale Durchf uhrungsof f nung (6k) groBer als 
die im Randbereich des Auf nahmeteils (5) angeordneten 
Durchf uhrungsof fnungen (6a - i) ist. 

Vorrichtung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB zumindest einige der im Randbereich des 
Auf nahmeteils (5) angeordneten Durchf uhrungsof fnungen 
(6a - i) verschiedene GroBen aufweisen. 

Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 5, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Halterung (1) von einem im we- 
sentlichen U-formigen Profil (2) gebildet ist, dessen 
Schenkel (3a, 3b) den Umfang des Auf nahmeteils (5) urn- 
greifen . 

Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Halterung (1) ein oberes (la) und ein unteres 
•Halteteil (16) aufweist, die Tiber ein Gelenk (12) 
schwenkbar miteinander verbunden und mittels einer 
Spanneinrichtung (14) fixierbar sind. 

Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 7 , dadurch 
gekennzeichnet, daB die Halterung (1) mittels Schrauben 
(13) , Bolzen oder dergleichen befestigbar ist. 

Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 8, dadurch 
gekennzeichnet, daB das Aufnahmeteil (5) einen Quer- 
schnitt mit wenigstens einem im wesentlichen geradlini- 
gen Umf angsabschni tt (7) zum Festlegen des Aufnahme- 
teils (5) aufweist. 



